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BezpeCnostni technologie dopravnich
a informacnich systému
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Vyuka

* Pfednasky
— Utery 9:45, K305
— Streda 9:45, K305

* Prufezovy pfedmeét
* Motivace k vybéru pfedmétu



ZakonCeni predmetu

* Klasifikovany zapocCet
» Kratky test s otazkami od vSech prednasejicich
* Moznost predterminu



Casovy harmonogram

Ing. Vojtéch Rulc Aktivni bezpeCnost
doc. Hedvika Kovandovd Pasivni bezpeCnost, zkuSebnictvi biomechanika poranén
doc. Vaclav Jirovsky Kyberneticka kriminalita
dr. Vaclav Jirovsky Autonomni vozidla, dynamika vozidel

JUDr. Milena Mackovd  Uvod do prava
dr. Petr Honzik Hluk v dopravé
Mgr. Miloslav KuCera Zpravodajské metody
doc. Dana Prochazkovd  Vyporadavani se s riziky

RNDr. Leo Galambo$§ Hacking



BezpeCi, bezpeCnost

* bezpeCi je stav lidského systému, kdy
pravdepodobnost vzniku Ujmy na chranénych
zajmech je pfrijatelna (velice mala)

* nebezpedi je stav lidského systému, kdy
pravdepodobnost vzniku Ujmy na chrdnénych
zajmech je vysoka

* bezpeCnost je soubor opatreni k zajiSténi ochrany
a rozvoje lidského systému

e nebezpe€nost je soubor vlastnosti prvku, latek,
procesu, Cinnosti a pohrom, které mohou vést k
ujme na chranenych zajmech



BezpeCnost v automobilech - motivace

« V CR za 2015 na silnicich:
— 660 mrtvych
— 2540 tézce zranénych
— 24 426 lehce zranénych
— FinanCni Skody cca 5,5 mld. KC



BezpeCnost v automobilech - rozdeleni
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BezpeCnost v automobilech - rozdeleni

e Aktivni bezpeCnost

— €0 nejvice snizit pravdépodobnost vzniku dopravni nehody

— predpokladem je, aby byly sniZzeny naroky na schopnosti
fidiCe a zaroven mél fidi€ svUj vUz co nejvice pod
kontrolou

e Pasivni bezpeCnost

— kdyz prvky aktivni bezpeCnosti nedokdazaly zabranit vzniku
nehody

— cilem je maximalni sniZeni nasledku této nehody (Casto
sniZzeni nasledku na zdravi lidi na ikor hmotnych Skod)

— hraje velkou roli uz od ranych fazi ndvrhu automobilu



Priklady

Jizdni vlastnosti BezpeCnostni pasy
Vyhled Opérky hlavy
Technicky stav vozidla Détské autosedaCky
Pohodli Airbagy
Ovladatelnost DeformacCni zény
Osvétleni vozidla Prostor pro preziti

AsistenCni systémy Tvar a materialy interiéru



Kdyz klasické deleni nestaCi

* Integrované systémy bezpeCnosti
— na rozmezi aktivni a pasivni bezpeCnosti

— pfiprava na nehodu jeSté pfed tim, neZ nastane
(pfedepnuti bezpeCnostnich pasu)

 Ponehodové systémy bezpeCnosti
— snizuji sekundarni nasledky nehody
— E-call, multikolizni brzda



Aktivni bezpeCnost



Vyhled z vozidla

* EHK/OSN 125




Technicky stav vozidla

* Brzdy

* Pneumatiky
* Odpruzeni
* VVUle



* Anti-lock Brake System
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ESP
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Lane assist




Adaptive cruise control
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Asistent rozpoznani unavy

* Mnoho ruznych feSeni
— Chovani ridiCe
— Sledovéani oCi nebo obliCeje
— Vodivost kuze
— SrdeCni tep
— EEG
 Slozité,
nespolehlivé




Senzory



Magnetické snimacCe
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InfraCerveny snimacC
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No object present - no IR light detected by sensor

Lightly colored objects reflect more IR light

=

Object present - reflected IR light detected by sensor Darker colored object reflect less IR light



Ultrazvukové snimacCe
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Radarové snimace

* https://www.youtube.com/watch?v=0ovcjSb

bdBM




Videosenzory

 Kamera x stereokamera

* Rozpoznavani obrazu




Dekuji za pozornost




