
Динамика. Законы Ньютона. 
Силы в механике.



   Дина́мика (греч. (греч. δύναμις — сила) — 
раздел механики (греч. δύναμις — сила) — 

раздел механики, в котором изучаются причины 
возникновения механического движения (греч. δύναμις — 
сила) — раздел механики, в котором изучаются причины 

возникновения механического движения.  Динамика 
оперирует такими понятиями, как масса (греч. δύναμις — 
сила) — раздел механики, в котором изучаются причины 

возникновения механического движения.  Динамика 
оперирует такими понятиями, 

как масса, сила (греч. δύναμις — сила) — раздел механики, 
в котором изучаются причины 

возникновения механического движения.  Динамика 
оперирует такими понятиями, 

как масса, сила, импульс (греч. δύναμις — сила) — 
раздел механики, в котором изучаются причины 

возникновения механического движения.  Динамика 
оперирует такими понятиями, 

как масса, сила, импульс, энергия.







Галилео Галилей (1564-1642)

На основе экспериментальных 
исследований движения 
шаров по наклонной плоскости

Скорость любого тела изменяется 
только в результате его 
взаимодействия с другими телами.

Инерция – явление 
сохранения скорости 
движения тела при 
отсутствии внешних 
воздействий. 





В основе так называемой 
классической или ньютоновской 
механики лежат три закона динамики, 
сформулированных И. Ньютоном. Эти 
законы играют исключительную роль в 
механике и являются (как и все 
физические законы) обобщением 
результатов огромного человеческого 
опыта.
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Англия
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Лондон (London)
Англия

Исаак Ньютон 
(Isaac Newton) 









Теорема о движении центра масс
Рассмотрим теперь подробнее силы, действующие на частицы механической системы

Силы, действующие на каждую точку системы, 
разобьем на два типа 

– силы со стороны всех остальных частиц системы 
(внутренние силы)
– результирующая всех внешних сил

В общем виде это  можно записать так
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По 3 закону Ньютона

И теорема о движении центра масс принимает вид

Такой вид теоремы означает, что

Если система находится во внешнем стационарном и однородном поле, то никакими 
действиями внутри системы невозможно изменить движение центра масс системы





Fт = m g



Первая космическая скорость
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Первая космическая скорость

FТ

h



Космические скорости



Силы в механике.
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Перегрузка – явление увеличения веса тела.

- коэффициент перегрузки
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Спасибо за внимание!


