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vx=10м/с; X0=-20м;
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x1=10t, x2=6-2t,

x01=0,

vx1=10м/с,

x02=6м,

vx2=-2м/с,

v1 Ox,, v2 Ox,,

x1=x2,,

x=5м.t=0,5c,

10t=6-2t,
Место встречи:



По графику движения напишите уравнение x(t), 
постройте график проекции скорости.
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Тело движется равномерно 
прямолинейно,  вектор 
скорости V сонаправлен с 
осью 0x (v     Ox);

х0=300м,
vx= -10 м/с,
х = 300 - 10t.  
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