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Использование геоданных в 
ONEPLAN

• Цифровые карты местности – визуализация;

• Цифровые модели местности – учет влияния 
рельефа и объектов местности в расчетах 
ослабления сигнала; 

• Матрицы трафика – учет распределения абонентов 
при расчете нагрузки; 

• Матрицы населения – расчет обслуженного 
населения; 

• Климатические карты – учет климатических зон при 
расчетах ослабления сигнала из пункта в пункт.
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Карты
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Цифровые карты местности:
•Векторные топографические карты 

- обзорные М 1:1 000 000, 1:500 000
- для планирования М 1:200 000, 1:100 000 
- планы населенных пунктов М1:10 000

(ONEPLAN RPLS-XML и Sazon – ГИС Нева, DB RFP, Link, 
TE – MapInfo, конвертация, например, 
MapInfo<->Нева<->Панорама, AutoCAD<->Нева);

•Растровые  с координатной привязкой (удобно при 
отсутствии интернета на РМ);
•Онлайн карты.



ЦММ
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Матричные (растровые) цифровые 
модели местности (ЦММ) формата RLF в 
ONEPLAN объединяют:

• Цифровая Модель Рельефа 
(Digital Terrain Model) – матрица 
абсолютных высот; 

• Цифровая модель объектов 
местности (Clutter Data)  – матрица 
типов клаттеров;

• Цифровая модель высот объектов 
местности (Digital Elevation Model) – 
матрица относительных высот 
объектов местности.



Исходные данные для  ЦММ RLF
• Векторные карты М1:10 000-200 000 –> ЦММ RLF c типами клаттеров, абс. и 
отн. высотами, при отсутствии отн. высот в карте в ONEPLAN используются 
высоты, настраиваемые пользователем в справочнике для типов клаттеров 
и закрепляемые за объектами проекта типа район расчета или РРИ

• SRTM (общедоступные, актуальность 2000 год, разрешение в горизонтальной 
плоскости 3’’ ≈ 90 м, по вертикали 16 м, до 60 град с.ш., есть SRTM3 
дополненный данными с топокарт, ASTER и др. на всю РФ) –> ЦММ RLF c абс.+ 
отн. высотами (за некоторыми исключениями)

• ASTER GDEM (условно общедоступные, съемка ведется с 2000 года, 
разрешение в горизонтальной плоскости 1’’ ≈ 30 м, по вертикали 20 м, пока 
много аномалий, часть которых замещена SRTM, до 83 град с.ш.) -> ЦММ RLF c 
абс.+ отн. высотами 

• ЦМ объектов местности, например, GlobeLand30 (актуальность 2009-2011, 
разрешение 30 м, до 80 град с.ш.) – матрица типов клаттеров

• ЦММ в форматах ASC, GRD/GRC, GEO/SOL/BLG, BIL, BIN преобразуется в RLF с 
помощью специального конвертера

Вектор/ЦММ распространенного формата => ЦММ RLF 

Вектор/матрица клаттеров + SRTM/ASTER = КЦММ RLF  (использовать с типом 
местности из справочника ONEPLAN типа NASA)  
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SRTM vs ASTER

• SRTM

отсутствие данных в 
горной местности

• ASTER

аномалии (резкие 
всплески и провалы, 
мелкозернистоть, 
водные поверхности 
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Параметры ЦММ
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Математическая и геодезическая основа:

•наименование и параметры используемого эллипсоида;

•наименование и параметры используемой 
картографической проекции;

•наименование и параметры используемой системы 
координат и высот;

+ шаг (разрешение в горизонтальной плоскости)/
   разрешение по вертикали/координаты (например, ЮЗ 
угла).



• Классический набор • Расширенный набор 
на основании ITU-R P.1058-2 - Digital topographic 

databases for propagation studies 
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Типы клаттеров ONEPLAN




