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Примечание: проект адаптирован под использование среды 
программирования

 Visual Basic 6



Практическая работа 1.11                        
«Система координат»

• Цель работы: научиться строить систему 
координат в соответствии с условиями задачи

• Задание:

1) построить систему координат по центру 
графического поля

2) построить систему координат начало которой 
лежит в левом нижнем углу графического поля



Как задать систему координат?



Преобразования координат 
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Код программы на VB6



Построение осей координат



Обозначение точек на осях



Оси координат 
на графическом поле
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Практическая часть 

• При разрешении графического поля 100х100 построить :

1) систему координат начальная точка которой лежит в центре 
графического поля

2) систему координат  начальная точка которой лежит в нижнем 
левом углу

0

0



Главный вывод

• Чтобы правильно построить систему 
координат в графическом поле, необходимо 
правильно связать начало системы  координат 
с координатами графического поля ( правильно 
задать координаты точек определяющих 
разрешение графического поля)

• Для закрепления навыков, построй системы 
координат для разных по условию задач 
(например системы координат для разных 
графиков функций) 


