
РЕГУЛЯТОРЫ 
ДЛЯ СЛЕДОВАНИЯ ПО ЛИНИИ 

И
ОБЪЕЗД СТЕНЫ НА ПД-

РЕГУЛЯТОРЕ 



4.2. Регуляторы для следования по 
линии

НЕПРОПОРЦИОНАЛЬНЫЙ

ПРОПОРЦИОНАЛЬНЫЙ

4.3. Следование по линии с 
калибровкой

Ставим второй датчик движения, дат кас 
снимаем

пропорциональное 
управление

Устраняем статическую ошибку 
датчиков

Ставим датчик 
касания



4.4. Подсчет 
перекрестков

Робот построен на принципе 
Четырехпозиционный реле регулятор

При нахождении на 
перекрестке звук NO VEIWПРОЕХАТЬ 7 

ПЕРЕКРЕСТК
ОВ И СТОП



4.5. Объезд стены на ПД-
регуляторе
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