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Призматическая 
раздвижная плашка



Презентация



Геометрия проходного 
токарного резца.

• Наблюдая за процессом 
обработки заготовки мы  
заметили что лезвие 
режущей части резца 
обращено туда же, куда 
подаётся резец. Кромка 
лезвия расположена под 
углом 45 градусов к оси 
заготовки, а в точке где 
резец упирается в тело 
заготовки,  лезвие как бы 
изламывается назад, 
превращается во 
вспомогательное и под 
углом 15-20 градусов 
отходит от заготовки.



Выводы .
• Из этого следует что 

резец имеет одну 
переднюю поверхность и 
две задние -главную и 
вспомогательную. Он 
также имеет передний 
угол и два задних. Кроме 
этого он имеет ещё два 
угла - главный угол в 
плане и вспомогательный 
угол в плане. Их хорошо 
видно на рисунке. И тут 
закономерно возникает 
вопрос Как зависит 
процесс резания металла 
от величины углов резца 
??»



История развития 
токарного станка.
Проект выполнили учащиеся    7-го 

класса МОУ СОШ с.Захаровка
Ибрагимова Лиля, Кубарева Света.



Первые станки.

Модель древнего 
египетского 
токарного станка

 с лучковым приводом 
,применявшегося 
для обточки   
различных 
деревянных 
изделий.





Современный  
токарный станок.
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проецирование
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Проекции куба
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4Деление окружности
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Центр сопряжения

Точки сопряжения

R

R

Сопряжение 
тупогого угла



Сколько шашек на столе. 
Если белых и черных 
поровну?

Всего шашек – 6

3-белых

3 черных

Задача



Принцип работы 
2 –х  тактного ДВС



1 - Впуск
2- Сжатие

3 – 
Рабочий 

ход

4 -  Выпуск

Рабочий цикл ДВС







1791 год. Знаменитый механик – 
самоучка Иван Петрович Кулибин 
изобрёл трёхколясную «коляску – 
самокатку « с двумя ведущими и одним 
направляющим колесом. В этой коляске 
изобретатель применил целый ряд 
механизмов и устройств, которые
 встречаются в современном тракторе: 
коробку
 передач, рулевое управление, 
роликовые
 подшипники, тормоза, маховик и др.

1791год.Коляска –      
самокатка 
И.П. Кулибина 



1888год. Ф.А. Блинов построил 
гусеничный трактор,
приводимый в движение двумя 
паровыми машинами,
и демонстрировал его в 1889 
году на Саратовской, а
в 1896 году на Новгородской 
выставках.



1911 год. Я.В.Мамин изготовил 
трактор с двигателем
 Мощностью 18 кВт 
собственной конструкции и дал
ему название «Русский трактор 
2 «
На Балаковском заводе было 
выпущено до 1914 года
Более 100 таких тракторов 



Фотоальбом

Admin














