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Цель: Создание управляемого робота 
для перемещения предметов.



Командный блок-отправляет
Команды двигателям.
(приводит их в движение)

Рука данного робота 
состоит из одного 

двигателя  и 4-х лапок для
Захвата предметов.



Основная ходовая часть 
представляет  собой два 
массивных колеса, 
приводимых во вращение 
двумя двигателями.

Заднее колесо служит для 
баланса машины.



  Так выглядит робот грузчик в собранном состоянии.


