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Система DECT реализует радиосвязь с фиксированными 
сетями в областях с плотным телекоммуникационным 
трафиком. Система состоит из недорогих и небольших 
радиотелефонов, которые могут устанавливать связь с 
базовыми станциями, расположенными неподалеку. 

Технология DECT может использоваться в следующих 
системах:

• телефонные сети в жилых помещениях;
• небольшие корпоративные системы с одним 

абонентским узлом и одной сотой;
• большие абонентские системы с множеством 

абонентских узлов и большим количеством сот;
• общественные системы беспроводного доступа;
• системы беспроводного доступа к локально 

вычислительным сетям;
• системы беспроводного абонентского доступа.



Архитектура DECT
В основе структуры системы DECT лежат микросоты с 

радиусом в несколько сот метров. В этих сотах 
переносные устройства (PP, АРБ) связываются со 
стационарными (FP, БРБ). В системе допускается 
перемещение подвижных станций со скоростью до 
20км/ч. Система включает в себя управляющий 
контроллер (DFS), который управляет всеми базовыми 
станциями. Доступ к внешним сетям осуществляется 
при помощи блока коммутации и сопряжения (IWU). 
Управление пользовательскими соединениями 
осуществляется при помощи простой базы данных 
(DB), соединенной с системой DFS. 

 Конкретная конфигурация системы DECT зависит от ее 
размера и области применения.



Типовая конфигурация системы  DECT





Физический уровень DECT

Основные
 технические
 параметры 
физического уровня



DECT работает в режиме TDMA/TDD. Двенадцать дуплексных 
каналов размещаются в 10-мс кадре, разделенном на 24 временных 
интервала (слота). Первые 12 слотов используются для передачи 
данных в нисходящем направлении, остальные 12 – в восходящем. 
Временная структура размещенных в интервалах пакетов данных 
определяет достаточно высокую суммарную скорость передачи 
информации в системе DECT – 1152кбит/с. Скорость потока 
данных в одном канале, реализованном в конкретном временном 
слоте, намного ниже и составляет до 32кбит/с в канале передачи 
данных (В-поле) и до 6,4кбит/с в А-поле, используемом для 
управления и сигнализации.











В основе фиксированного статистического распределения каналов 





Схема взаимодействия систем DECT и GSM
Системы DECT устанавливаются не только в жилых помещениях, но и в 

общественных местах , характеризующихся особенно высокой 
плотностью трафика, например в аэропортах, а жд вокзалах и т.д.

Система DECT может использоваться совместно с системой сотовой 
связи GSM. Для этого требуются специальные двухсистемные 
подвижные станции GSM/DECT. Двухсистемный телефон работает как 
телефон GSM, там где доступна система GSM или при передвижении 
абонента с высокой скоростью. В охваченных системой DECT районах 
с более плотным трафиком, в которых система GSM не может 
обслужить всех абонентов, двухсистемный телефон может 
переключаться в режим DECT.

В районах с GSM покрытием могут быть дополнительно размещены 
«островки» системы DECT.  Фиксированная часть системы DECT (УК) 
соединена с центром коммутации подвижной связи (MSC) через БКС. 
БКС взаимодействует с MSC с использование А-интерфейса системы 
GSM. Задачей БКС является трансляция протоколов управления 
мобильностью и связью системы DECT в соответствующие протоколы 
системы GSM и обратно. MSC GSM воспринимает УК/БКС как 
контроллер базовой станции.





СПАСИБО ЗА ВНИМАНИЕ!!!


