
ПОЗИЦИОННЫЕ РЕГУЛЯТОРЫ.



• В ОБЪЕКТАХ РЕГУЛИРОВАНИЯ, НЕ ОБЛАДАЮЩИХ САМОВЫРАВНИВАНИЕМ, ЛЮБОЕ ВОЗМУЩАЮЩЕЕ ВОЗДЕЙСТВИЕ НЕ МОЖЕТ БЫТЬ 
ЛОКАЛИЗОВАНО БЕЗ ПОМОЩИ АВТОМАТИЧЕСКОГО РЕГУЛЯТОРА, И СОСТОЯНИЕ РАВНОВЕСИЯ НЕ БУДЕТ ДОСТИГНУТО.

• РАБОТА АВТОМАТИЧЕСКОГО РЕГУЛЯТОРА ОПРЕДЕЛЯЕТСЯ ВИДОМ ЗАВИСИМОСТИ МЕЖДУ ОТКЛОНЕНИЯМИ РЕГУЛИРУЕМОГО ПАРАМЕТРА И 
РЕГУЛИРУЮЩИМ ВОЗДЕЙСТВИЕМ РЕГУЛИРУЮЩЕГО ОРГАНА, ПРОИСХОДЯЩИМ В РЕЗУЛЬТАТЕ ЕГО ПЕРЕМЕЩЕНИЯ. ЭТА ЗАВИСИМОСТЬ 
НАЗЫВАЕТСЯ ДИНАМИЧЕСКОЙ ХАРАКТЕРИСТИКОЙ РЕГУЛЯТОРА ИЛИ ЗАКОНОМ РЕГУЛИРОВАНИЯ РЕГУЛЯТОРА. ПО ВИДУ ЭТОЙ ЗАВИСИМОСТИ 
РЕГУЛЯТОРЫ ДЕЛЯТСЯ НА ПОЗИЦИОННЫЕ, СТАТИЧЕСКИЕ ИЛИ ПРОПОРЦИОНАЛЬНЫЕ, АСТАТИЧЕСКИЕ И ИЗОДРОМНЫЕ.

• РЕГУЛИРУЮЩИЙ ОРГАН В ПОЗИЦИОННОМ РЕГУЛЯТОРЕ МОЖЕТ ИМЕТЬ ДВА ИЛИ НЕСКОЛЬКО ФИКСИРОВАННЫХ ПОЛОЖЕНИЙ, КАЖДОЕ ИЗ 
КОТОРЫХ СООТВЕТСТВУЕТ ОПРЕДЕЛЕННЫМ ЗНАЧЕНИЯМ РЕГУЛИРУЕМОГО ПАРАМЕТРА.

• ПО КОЛИЧЕСТВУ ПОЗИЦИЙ РЕГУЛЯТОРЫ МОГУТ БЫТЬ ДВУХПОЗИЦИОННЫЕ, ТРЕХПОЗИЦИОННЫЕ И МНОГОПОЗИЦИОННЫЕ.
• В ПРАКТИКЕ НАИБОЛЬШЕЕ ПРИМЕНЕНИЕ НАХОДЯТ ДВУХ ПОЗИЦИОННЫЕ РЕГУЛЯТОРЫ. О НИХ И СЛЕДУЕТ ГОВОРИТЬ БОЛЕЕ ПОДРОБНО.



• В ДВУХПОЗИЦИОННОМ РЕГУЛЯТОРЕ ПРИ ОТКЛОНЕНИИ РЕГУЛИРУЕМОГО ПАРАМЕТРА ОТ ЗАДАННОГО ЗНАЧЕНИЯ (НА 
ВЕЛИЧИНУ БОЛЬШУЮ, ЧЕМ НЕЧУВСТВИТЕЛЬНОСТЬ РЕГУЛЯТОРА) РЕГУЛИРУЮЩИЙ ОРГАН ЗАНИМАЕТ ОДНО ИЗ КРАЙНИХ 
ПОЛОЖЕНИЙ, СООТВЕТСТВУЮЩИХ МАКСИМАЛЬНОМУ ИЛИ МИНИМАЛЬНОМУ ВОЗМОЖНОМУ ПРИТОКУ 
РЕГУЛИРУЮЩЕГО ВЕЩЕСТВА. В ЧАСТНОМ СЛУЧАЕ МИНИМАЛЬНОЕ ЗНАЧЕНИЕ МОЖЕТ БЫТЬ И НУЛЕМ ПРИТОКА.

• ПЕРЕДВИЖЕНИЕ РЕГУЛИРУЮЩЕГО ОРГАНА ИЗ ОДНОГО КРАЙНЕГО ПОЛОЖЕНИЯ В ДРУГОЕ ПРИ ДВУХПОЗИЦИОННОМ 
РЕГУЛИРОВАНИИ ОБЫЧНО СОВЕРШАЕТСЯ С БОЛЬШОЙ СКОРОСТЬЮ - ТЕОРЕТИЧЕСКИ МГНОВЕННО ЗА МОМЕНТ ВРЕМЕНИ, 
РАВНЫЙ НУЛЮ.

• РАВЕНСТВО МЕЖДУ ПРИТОКОМ И СТОКОМ ПРИ ЗАДАННОМ ЗНАЧЕНИИ РЕГУЛИРУЕМОГО ПАРАМЕТРА НЕ НАБЛЮДАЕТСЯ. 
ОНО МОЖЕТ НАСТУПИТЬ ТОЛЬКО ЛИШЬ ПРИ МАКСИМАЛЬНОЙ ИЛИ МИНИМАЛЬНОЙ НАГРУЗКАХ. ПОЭТОМУ ПРИ 
ДВУХПОЗИЦИОННОМ РЕГУЛИРОВАНИИ СИСТЕМА НАХОДИТСЯ, КАК ПРАВИЛО, В НЕРАВНОВЕСНОМ СОСТОЯНИИ. В 
СИЛУ ЭТОГО РЕГУЛИРУЕМЫЙ ПАРАМЕТР НЕПРЕРЫВНО КОЛЕБЛЕТСЯ В ОБЕ СТОРОНЫ ОТ ЗАДАННОГО ЗНАЧЕНИЯ.

• АМПЛИТУДА ЭТИХ КОЛЕБАНИЙ ПРИ ОТСУТСТВИИ ЗАПАЗДЫВАНИЙ, КАК НЕТРУДНО ПРЕДПОЛОЖИТЬ, БУДЕТ 
ОПРЕДЕЛЯТЬСЯ НЕЧУВСТВИТЕЛЬНОСТЬЮ РЕГУЛЯТОРА. ЗОНА ВОЗМОЖНЫХ КОЛЕБАНИЙ РЕГУЛИРУЕМОГО ПАРАМЕТРА 
ЗАВИСИТ ОТ ЗОНЫ НЕЧУВСТВИТЕЛЬНОСТИ РЕГУЛЯТОРА И ЕЮ ОПРЕДЕЛЯЕТСЯ, ЕСЛИ ПРЕДПОЛОЖИТЬ, ЧТО ЗАПАЗДЫВАНИЯ 
ОТСУТСТВУЮТ.



• ЗОНОЙ НЕЧУВСТВИТЕЛЬНОСТИ РЕГУЛЯТОРА НАЗЫВАЕТСЯ ДИАПАЗОН ИЗМЕНЕНИЯ РЕГУЛИРУЕМОГО ПАРАМЕТРА, 
ТРЕБУЕМЫЙ ДЛЯ НАЧАЛА ТРОГАНИЯ РЕГУЛИРУЮЩЕГО ОРГАНА В ПРЯМОМ И ОБРАТНОМ, НАПРАВЛЕНИЯХ. ТАК, 
НАПРИМЕР, ЕСЛИ РЕГУЛЯТОР ТЕМПЕРАТУРЫ ВОЗДУХА В ПОМЕЩЕНИИ, НАСТРОЕННЫЙ НА ПОДДЕРЖАНИЕ 20° С, 
НАЧИНАЕТ ЗАКРЫВАТЬ РЕГУЛИРУЮЩИЙ ОРГАН НА ПОДВОДЕ ГОРЯЧЕЙ ВОДЫ К НАГРЕВАТЕЛЬНОМУ ПРИБОРУ ПРИ 
ПОВЫШЕНИИ ТЕМПЕРАТУРЫ ВНУТРЕННЕГО ВОЗДУХА ДО 21°, А ОТКРЫВАТЬ ЕГО ПРИ ТЕМПЕРАТУРЕ 19°, ТО ЗОНА 
НЕЧУВСТВИТЕЛЬНОСТИ ДАННОГО РЕГУЛЯТОРА РАВНА 2°.

• ТОЧНОСТЬ ПОДДЕРЖАНИЯ ЗАДАННЫХ ПАРАМЕТРОВ ПРИ ДВУХПОЗИЦИОННОМ РЕГУЛИРОВАНИИ СРАВНИТЕЛЬНО 
ВЫСОКАЯ.

• ЕСЛИ ЖЕ ТОЧНОСТЬ РЕГУЛИРОВАНИЯ ДОСТАТОЧНО ВЫСОКАЯ, ТО, КАЗАЛОСЬ БЫ, ДВУХПОЗИЦИОННЫЕ РЕГУЛЯТОРЫ 
МОЖНО ПРИМЕНЯТЬ НА ВСЕХ ОБЪЕКТАХ.ОДНАКО ПРИМЕНИМОСТЬ ДВУХПОЗИЦИОННОГО РЕГУЛИРОВАНИЯ В 
БОЛЬШИНСТВЕ СЛУЧАЕВ ОПРЕДЕЛЯЕТСЯ НЕ ДОСТИГАЕМОЙ ТОЧНОСТЬЮ РЕГУЛИРОВАНИЯ, А ДОПУСТИМОЙ ЧАСТОТОЙ 
ПЕРЕКЛЮЧЕНИЙ. НУЖНО ИМЕТЬ В ВИДУ, ЧТО ЧАСТЫЕ ПЕРЕКЛЮЧЕНИЯ ПРИВОДЯТ К БЫСТРОМУ ИЗНОСУ ДЕТАЛЕЙ (ОЧЕНЬ 
ЧАСТО КОНТАКТОВ) РЕГУЛЯТОРА, А СЛЕДОВАТЕЛЬНО, К УМЕНЬШЕНИЮ НАДЕЖНОСТИ ЕГО РАБОТЫ.

• НАЛИЧИЕ ЗАПАЗДЫВАНИЯ УХУДШАЕТ ПРОЦЕСС РЕГУЛИРОВАНИЯ, ТАК КАК УВЕЛИЧИВАЕТ АМПЛИТУДУ КОЛЕБАНИЙ 
ПАРАМЕТРА, НО С ДРУГОЙ СТОРОНЫ, ЗАПАЗДЫВАНИЕ УМЕНЬШАЕТ ЧАСТОТУ ПЕРЕКЛЮЧЕНИЙ И ЭТИМ КАК БЫ 
РАСШИРЯЕТ ОБЛАСТЬ ПРИМЕНЕНИЯ ДВУХПОЗИЦИОННОГО РЕГУЛИРОВАНИЯ.




